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VARIADOR LX

Experiencia y confort en el ascensor

realizing



Variador LX
Concebido desde la experiencia...

Desarrollado gracias a la experiencia y el conocimiento técnico de
Omron en el sector de los ascensores, el variador LX puede controlar
sistemas con o sin reductor. Disefiado para soportar mas de 5
millones de arranques al 150% de la corriente de salida, el variador
LX ofrece los mas altos estandares de calidad, junto con una
operacion silenciosa y un eficiente control del motor. El relojy
calendario integrados, asi como la funcionalidad de programacion
de usuario, le ofrecen una gran flexibilidad para el control de sus

ascensores.

Operador digital LCD estandar

e Disefiado para un facil acceso y configuracion de los parametros

e Funcién de copia: para realizar copias de seguridad de los parametros y
programas de usuario

e Monitorizacion simultanea de hasta 4 parametros configurables por el usuario
con unidades reales

e Protecci6n por contrasefa

e 10 idiomas disponibles de serie: inglés, aleman, francés, espafiol, italiano,
portugués, japonés, chino, turcoy ruso

e El reloj en tiempo real y el calendario, permiten almacenar el histérico de fallos
con fechay hora

Elreloj en tiempo
real permite
desarrollar funciones
especiales como “modo
de ahorro nocturno”

Caracteristicas del variador LX

e Control vectorial de corriente, con o sin encoder

e Alto par de arranque (200% a 0.3 Hz en control vectorial en lazo abierto, Realimentacion mediante distintos tipos de encoders
200% a 0 Hz en control vectorial en lazo cerrado)

e Seguridad integrada: IEC 61508 SIL2 STO
e Unidades de usuario (Hz, m/s, rpm...)
e Comunicacion RS485 integrada (Modbus RTU)

e CE, cULus, RoHS A )
B EnDat HIFERFACE®
— [

Incremental

e | as tarjetas opcionales de encoder con uno o dos canales
soportan encoder incremental, EnDAT e Hiperface

e Encoder normaly multivuelta




Flexibilidad y control eficiente del motor

e Control de motores asincronos con reductor

e Control del motores sincronos de iman permanente sin reductor

e Facil ajuste y rapida puesta en marcha. Autotuning estatico
patentado de alta precision y autotuning rotativo

e El lazo de control 8 veces mas rapido que en la generacion
anterior, garantiza una rapida respuesta para evitar el
descolgamiento a la apertura del freno.

Control de motores PM para

obtener el maximo rendimiento

con el minimo tamaiio

Funcionamiento 6ptimo y silencioso
e Sin ruido eléctrico en el motor

e E| ventilador se activa/desactiva dependiendo de la temperatura del convertidor,
reduciéndose el ruido audible

e Maxima eficiencia energética con motores PM (sincronos de iman permanente)

e La alimentacién se puede desconectary conectar en ciclos de 3 minutos para
ahorrar energia

Funcionalidad especifica para ascensores
e Control total de la secuencia de elevacién

e Las entradas de control tipo NPN y PNP lo hacen compatible con cualquier maniobra
de ascensor

e Compensacion al arranque mediante sensor de carga
e Errores especificos de la secuencia elevacion
e Funcion anti-descolgamiento

e Funcién de piso corto: optimiza el tiempo de viaje entre plantas con poca distancia
entre ellas

Funcion PISO CORTO deshabilitada Funcion PISO CORTO habilitada

Velocidad seleccionada Velocidad seleccionada

. .
3 2 Velocidad 6ptima calculada
3 3
a @
© ©
3 3
-] { -]

o | © .
= | Velocidad lenta = | Velocidad lenta
o | o
P= | o b2
= | \y = |
| Lenta : Lenta
Tiempo Tiempo

Funcién piso corto deshabilitada al activar la orden de paso a Se selecciona una velocidad 6ptima que garantiza la maxima

lenta en la aceleracion: el sistema decelera demasiado y el comodidady que reduce el tiempo de viaje a velocidad lenta

viaje dura un tiempo excesivo a velocidad lenta



...disenado para controlar asce

Entre las caracteristicas avanzadas y especificas que incorpora,
destacan: auto-tuning estatico de alta precisién, completa
secuencia de elevacion, funcién anti-descolgamiento, funcién de
piso corto, operacion de rescate de emergencia, funcion de
autoaprendizaje de la posicion de plantas y Drive Programming
(programaci6n abierta de usuario).

Disfrute del maximo confort con el variador LX...

Descolgamiento cuando la carga del
ascensor es grande

Viajes suaves y comodos

® 6 parametros de rampa S

e Asociacion automatica de rampas de aceleracién y velocidad
e Supresion del rizado de par

e Compensacion de inercia

e Ajuste especial anti-descolgamiento

Descolgamiento tras ajustar las
ganancias de compensacion

fi
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» Precisa nivelacion del

ascensor

Funcion de rescate de emergencia

e Lleva a los ocupantes hasta el nivel de planta a la velocidad de
emergencia

e Elvariador decide la direccion que requiere la minima potencia




» El segundo encoder para la
realimentacion de la posicién evita
errores debidos al deslizamiento
de los cables sobre la polea de
traccion

Control de posicion

* Modo de posicionamiento completo (control total de las plantas)

* Modo de posicionamiento relativo (modo de aproximacion a planta)

e Control mediante entradas digitales o mediante la funcién de programacién
de usuario (Drive Programming)

e Realimentacion independiente para control en lazo cerrado y control de
posicién

e Funcién de auto-aprendizaje de posicion de planta hasta un maximo de 40
plantas

» Facil almacenamiento de hasta
40 plantas mediante una sencilla
secuencia

Auto-aprendizaje de posicion de planta

Programacion de usuario integrada

e La funcionalidad de programacion de usuario (Drive Programming) permite
realizar un control descentralizado

e Acceso completo a los parametros y funciones de variador
e | enguajes de programacion por editor de textos y por diagramas de flujo

e Ejecucion de hasta 5 tareas en paralelo con hasta 1.000 lineas por programa

® Acceso al reloj en tiempo real incorporado en el operador digital LCD

» Flexibilidad en el control de e = Pm;'s'n'-},fﬁuc
la aplicacion: por ejemplo, el
usuario puede programar un
analisis del nivel de trafico en el
ascensor
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Nacido para accionar ascensores

Control vectorial de corriente con o sin encoder

Alto par de arranque (200% a 0,3 Hz en control vectorial en
lazo abierto, 200% a 0 Hz en control vectorial en lazo cerrado)

Control de motores IM y PM (asincrono y sincrono)

Funcién de rescate con tension de alimentacion flexible
(Control 220 Vc.a., potencia desde 48 Vc.c. 0 36 Vc.a.)

Autotuning avanzado estético o rotativo

Seguridad integrada: IEC 61508 SIL2

Funcion de reloj y calendario

Funcionamiento silencioso con control de funcionamiento
del ventilador en funcion de la temperatura

Un unico parametros para ajustar la dinamica

Lenguaje del ascensor (Hz, m/s, rpm...)

Capacidad de programacion légica integrada

Tarjeta opcional universal de encoder de doble canal
(Endat, Hiperface, driver de linea)

Funcién de autoaprendizaje de posicion del piso de hasta 40 pisos

Funcionalidad especial para ascensores (control del freno,
secuencia de control del ascensor...)
CE, cULus, RoHS

Valores nominales

Trifasico 400 V, de 3,7 a 18,5 kW

Configuracion del sistema

Fuente de
alimentacion

Cable RJ45 - USB

MCCB — 1 — || CX-Drive

CX-One

Cable de extension
del operador remoto

Operador remoto
Reactancia de con LCD de 5 lineas

entrada de c.a.

Unidades opcionales

Filtro
Chopper de frenado
LX et _ <E=—1) Resistencia de frenado
_________ A
=
L_ _ l Reactancia de c.c.
Ferrita 0
o @ Reactancia de salida de c.a.
Motor
Conexion
atierra

Variadores de frecuencia
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Especificaciones

Denominacioén de tipo

363LX-A4055-E

Serie LX — E: estandar europeo
A: 1P20 Salida maxima aplicable del motor
037: 3,7 kW
Tension: !
4: Trifasico de 400 Vc.a. 185: 18,5 kW
Clase 400 V
Trifasico: 3G3LX-[] A4037 A4040 A4055 A4075 A4110 A4150 A4185
Motor kW*1 3,7 4,0 5,5 7,5 11,0 15,0 18,5
2 Ca[_)acidad del 400V 5,7 5,9 9,7 13,1 17,3 22,1 26,3
=3 variador kVA 480 V 6,8 7,1 11,6 15,8 20,7 26,6 31,5
E § Corriente nominal de salida (A) (3 min., 50% ED) 9 11 14 19 27 34 41
§ 3 | Tensiéon méaxima de salida Proporcional al voltaje de entrada: 0... 480 V
8 Frecuencia de salida max. 400 Hz
.5 | Tensién nominal de entrada y frecuencia Alimentacién de control: Monofésico de 200... 240 V, 50/60 Hz
°8 Fuente de alimentacion: Trifasico de 380... 480 V, 50/60 Hz
E § No conecte el convertidor y lo vuelva a desconectar mas de una vez cada 3 minutos.
ll:-% Fluctuaciones de tension admisibles -15%... +10%
.g Fluctuaciones de frecuencia admisibles 5%
Frenado regenerativo Circuito BRD interno (resistencia de descarga externa)
§ Resistencia minima conectable () 70 | 70 | 70 | 35 | 35 24 24
§ Ciclo de trabajo con la resistencia minima 10%
L Egrsliisr:ﬁgc(g)minima para un funcionamiento 200 200 200 150 150 100 100
Grado de proteccion 1P20
Método de refrigeracion Ventilacién forzada

"I Basado en un motor estandar trifasico IM (asincrono).

Especificaciones comunes

Numero de modelo
3G3LX[]

Métodos de control Pulso senoidal fase a fase con modulacién por ancho de pulsos (PWM) (control V/F para IM, control vectorial de lazo abierto
para IM, control vectorial de lazo cerrado para IM, control vectorial de lazo cerrado para PM)

Especificaciones

Rango de frecuencia de salida |0,00 a 400,00 Hz
Precision de frecuencia Valor digital seleccionado: + 0,01% de frecuencia maxima
Valor analégico seleccionado: + 0,2% de frecuencia maxima (25 + 10°C)

Tg Resolucion del valor Valor digital seleccionado: 0,01 Hz
‘g de frecuencia seleccionado Entrada analdgica: 12 bits
E Resolt.xcién de la frecuencia 0,01 Hz
o |de salida
§ Par de arranque 200% a 0,3 Hz (control vectorial de lazo abierto)
o 150% a 0 Hz (control vectorial de lazo cerrado)
rd Capacidad de sobrecarga 150% para 30 seg
Valor seleccionado para De 0a 10 Ve.c. (10 kQ2), de —10 a 10 Vc.c. (10 kQ2), de 4 a 20 mA (100 Q), Modbus RS485

la frecuencia externa

Valores seleccionados para . .
P 7 multivelocidades

frectfenci.afs de entrada 10 velocidades: Réapida, lenta, intermedia 1/2/3, renivelacién, inspeccion 1/2, rescate 1/2
multifuncion

LX 7
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Senales de entrada

9 terminales (7 multifuncién mas GS1y GS2, conmutables entre NA/NC, conmutables entre I6gica positiva/negativa)
[Funciones del terminal]

SET (configurar datos segundo motor), FRS (parada por marcha libre), EXT (fallo externo), SFT (bloqueo de software),
RS (Reset), PCLR (borrar el contador de posicién actual), MI1 (entrada de propdsito general 1), MI2 (entrada de propdsito
general 2), MI3 (entrada de propdsito general 3), MI4 (entrada de propésito general 4), MI5 (entrada de propdsito general 5),
MI6 (entrada de propdsito general 6), MI7 (entrada de propdsito general 7), MI8 (entrada de propdsito general 8),

SPD1 (configuracion de multivelocidad 1), SPD2 (configuracién de multivelocidad 2), SPD3 (configuracion de multivelocidad 3),
RESC (rescate), INSP (inspeccién), RL (renivelacion), COK (sefial de comprobacién del contactor), BOK (sefial

de comprobacién del freno), FP1 (posicion del piso 1), FP2 (posicién del piso 2), FP3 (posicién del piso 3), FP4 (posicién
del piso 4), FP5 (posicién del piso 5), PAL (activador de la captura de datos de autoaprendizaje), TCL (activador de captura

e de desviacion de par), LVS (sefial de nivelacion), NFS (cerca del piso), CMC (cambio de modo de control), Sin asignar (no)
2 Sefales de salida 4 terminales de salida de relé: conmutable entre NA/NC
g [Funciones del terminal]
-g RUN (en marcha), FA1 (velocidad constante alcanzada), FA2 (frecuencia establecida superada), OL (sefial anticipada
s de sobrecarga (1), AL (sefial de alarma), FA3 (frecuencia establecida alcanzada), OTQ (sobrepar), IP (alarma instantanea
w de fallo de alimentacién), UV (baja tensién), TRQ (par limitado), RNT (tiempo de operacién transcurrido), ONT (tiempo
de conexién transcurrido), THM (sefal de alarma térmica), ZS (sefal de deteccién de 0 Hz), DSE (desviacion de velocidad
maxima), POK (posicionado finalizado), FA4 (frecuencia establecida superada 2), FA5 (frecuencia establecida alcanzada 2),
OL2 (sefial anticipada de sobrecarga 2), WAC (advertencia de vida util del condensador), WAF (caida de velocidad del
ventilador de refrigeracion), FR (sefial del contacto de arranque), OHF (advertencia de sobrecalentamiento del disipador),
LOC (nivel de indicacién de baja corriente), MO1 (salida de propdsito general 1), MO2 (salida de propésito general 2),
MO3 (salida de propésito general 3), MO4 (salida de propdsito general 4), MO5 (salida de propésito general 5), MOB6 (salida
de propdsito general 6), IRDY (convertidor preparado), FWR (rotacién directa), RVR (rotacién inversa), MJA (fallo grave),
CON (sefial de control del contactor), BRK (sefial de control del freno), UPS (estado de busqueda de carga ligera),
UPD (sentido de busqueda de carga ligera), GMON (monitorizacién de supresién de puerta), MPS (busqueda de posicion
del polo magnético)
Funciones para ascensores Secuencia especial para ascensores incorporada (control de velocidad, control directo de posicién), control directo del freno
y del contactor del motor, funcién de piso rapido, compensacion de par al arranque (en control vectorial de lazo cerrado),
ajuste de ganancia ASR, unidades de ascensor (velocidad, posicién, aceleracién/deceleracion), respaldo de los datos
de motor en convertidor y encoder (Hiperface, EnDat), funcionamiento de emergencia por UPS o bateria (alimentacion
de control monofésica 220 V, fuente de alimentacion de 48 a 600 Vc.c. o monofasica 220 V)
T |Entradas analégicas Dos entradas analégicas de 0 a 10 Vy de —10a 10 V (10 kQ2), de 4 a 20 mA (100 Q) (resolucién de 12 bits)
% Salidas analégicas Salida de tensién analégica (de 0 a 10 Vce.c., resolucién de 10 bits), salida de corriente analégica
5 (de 0 a 20 mA, resolucién de 10 bits).
] Salida de tren de pulsos (frecuencia maxima 3,6 KHz, corriente maxima 1,2 mA)
E Tiempos de aceleracién/ De 0,01 a 3.600,0 s (lineal/curva en S para ascensores, aceleracion/deceleracion multipaso)
deceleracion
Visualizacion LED indicador de estado: funcionamiento, programacion, alimentacién, alarma, Hz, amperios, voltios, %
Operador digital: Disponible para los monitores: Velocidad de salida, corriente de salida, par de salida, tension de salida,
alimentacion de entrada, sobrecarga termoelectrénica, velocidad de LAD, temperatura del motor, temperatura del disipador,
par de salida (valor con signo), salida de propdsito general YA (n)
Proteccién de sobrecarga Relé termoelectrénico de sobrecarga y entrada de PTC
c del motor
‘.g Sobrecorriente instantanea 200% de corriente nominal durante 3 segundos (170% para 15 kW y 18,5 kW)
§ Sobrecarga 150% durante 30 segundos
[
S |Sobretensién 800 V
3 Sobrecalentamiento Supervisiéon de temperatura y deteccién de errores
$ | del disipador
=
% Nivel de prevencién de bloqueo |Prevencion de bloqueo durante la aceleracion y velocidad constante
ug_ Fallo de tierra Deteccién al conectar la alimentacion
Proteccion especifica para Error de referencia de velocidad, error de contactor, error de freno, deteccién de sentido de giro errédneo, sobreaceleracion,
ascensores sobrevelocidad, error de desviacion de velocidad
8 |Grado de proteccion IP20
‘g Humedad ambiente 90% RH o menos (sin condensacion)
:g Temperatura de almacenamiento | De —20°C... +65°C (temperatura temporal durante el transporte)
: Temperatura ambiente De -10°C... +40°C
g Instalacién Interior (sin gas corrosivo, polvo, etc.)
g Altura de instalacién 1.000 m max.
§ Vibracién 5,9 m/s2 (0,6 G), 10 a 55 Hz

Variadores de frecuencia
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Dimensiones

Figura 2

Figura 1
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.| Modelo de convertidor . Dimensiones en mm
Clase de tension Figura
: LX) 'au w w1 w2 H H1 D D1 D2 Peso (kg)
A4037 1 150 130 143 255 241 140 62 - 3,5
A4040
ifasi A4055 2 210 189 203 260 246 170 82 13,6 6
Trifasica A4075 ,
400V
A4110
A4150
3 250 229 244 390 376 190 83 9,5 14
A4185

LX
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Filtros Schaffner

Converti- . Dimensiones (mm) Peso L | w
\' dor 3G3LX Modelo de filtro LTwln X R kg ‘ |
A4037 | AX-FIL3010-SE | 300 | 145| 40 | 286 |110| 6,5 | M5| 1,0 Q % H @@Q P
A4040 d ol e L
AX-FIL3015-SE | 300|207 | 50 | 286 |150|6,5| M6 | 1,5
> | A4055 X
S| as075
% aa110 | AX-FIL3030-SE | 300(207| 50 | 286 |150| 6,5 | M6 | 2.1 265 | 912
A4150 ]
AX-FIL3053-SE | 442|250 | 60 | 426 |180| 6,5 | M6 | 4,1 ® 5
A4185
M5 (2x)
g
SHS
S
o|
Reactancia de entrada de c.a.
Bl —-
= .,
c2 &
' J"!‘I.F:F
1 9 Q. [—— —-.—'
——— O —— —-— gy :
r————— y —————
Dimensiones Peso
Tension Referencia
A B1 B2 c1 c2 D E F kg
AX-RAI03500100-DE 120 80 120 80 62 55 2,35
AX-RAI01300170-DE 75 195
400 V - - 55
AX-RAI00740335-DE 180 o5 190 140 55 6
AX-RAI00360500-DE 205 6,5
Reactancia de entrada de c.a. para EN12015
+ + +
1 | L | L |
C oF
1 1 1 1
+ + +
< D I E
B A i B
] Dimensiones Peso
Tension Referencia
A B (o} D E F kg
AX-LX-RAI4037-CE 178 90 170 90 63 7 4,9
AX-LX-RAI4040-CE 178 90 170 90 63 7 55
AX-LX-RAI4055-CE 178 100 170 90 73 7 6,9
400 V AX-LX-RAI4075-CE 178 110 170 90 83 7 97
AX-LX-RAI4110-CE 285 145 205 160 115 8 20
AX-LX-RAI4150-CE 285 145 205 160 115 8 22
AX-LX-RAI4185-CE 285 145 205 160 115 8 26

10

Variadores de frecuencia
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Reactancia de c.c.

Figura 1 Figura 2
B
O O ‘
p — _%
[
= ¢ ﬁ
O] o ] C = oF
jf«—— D —= [~— g —=
A
400 V
Referencia Fi Dimensiones K
AX-RC 9: A B C D E F G H 9
06400116-DE 108 135 133 120 82 6,5 9,5 3,70
04410167-DE 136 9,5 5,20
12 152 1 4 7
03350219-DE 1 0 ° 146 % o _ 6,00
02330307-DE 160 11,4
01750430-DE 150 177 183 160 115 7 2 e
01200644-DE 2 195 161 163 185 88 10 - - 17,0
Reactancia de salida de c.a.
Bl —-
] T -
= i
0 o |t
cz o
| | ;‘ﬂ F
1 9 Q [—— —-.—'
e—— 0 — - :
—————  —————
400 V
Referencia Dimensiones K
AX-RAO A B2 c2 D E F 9
07300080-DE 180 85 190 140 55 6 5,5
04600110-DE 180 85 190 140 55 6 55
03600160-DE 180 85 205 140 55 6 6,5
02500220-DE 180 95 205 140 65 6 9,1
02000320-DE 240 110 275 200 75 6 16,0
01650400-DE 240 110 275 200 75 6 16,0
Ferritas ‘ X ‘
. D Motor Dimensiones Peso [ (o o
Referencia Diametro KW L W H X Y m kg WY @m
e e o
AX-FER2515-RE 25 <15 105 | 25 | 62 | 90 - 5 0,2 \—‘ ‘
AX-FER5045-RE 50 <185 | 150 | 50 | 110 | 125 | 30 5 0,7 ﬁ L ‘
H

LX 11
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Dimensiones de la resistencia

Fig. 1

. . Dimensiones Peso
Tipo Fig.
L H M 1 T kg
AX-REM02K1110-IE 1 310 100 240 295 210 7
AX-REM03K5085-1E 365 100 240 350 210 8
AX-REM19K0032-1E 2 206 350 140 190 50 8,1

Variadores de frecuencia
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Instalacion
NOTA: Dispositivos disefiados
para ser compatibles con la salida del convertidor
Entrada Fusibles Reactancia R iaa.c. C es de salida  Cable de motor
de MCCB Proteccion de entrada dV/dt de salida  (para cumplir EN-81, son apantallado
Proteccion O delared dec.a. Puede ser necesario necesarios 2 cuando no (para minimizar la CEM emitida).
de la red eléctrica eléctrica Armonicos 3G3 LX si el cable es mayor  se utiliza la PARADA Conecte a tierra ambos extremos
Véase la tabla Véase latabla Y aislamiento de 50 m DE SEGURIDAD)

I~
Trifésica —O\PO—E—(YM— @ R(L1) u(m) 3 Encoder
de 380 2480 V %_E_(vm_ Filtro \l\)_o
(+10%, 15%) | decen Q51 v{2) — \% mrem —JL
50-60 Hz + 5% —o\*o—E—MY\— O 113 W (T3)
B ~ 2"—% Motor
Monofasico \; 3A P+ £ .
de 200a 240V —0Q —_— Filtro = =
(+10%, ~15%) O\k) de GEM (para la mejora Resistencia
5060 Hz +-5% de arménicos) de frenado
P& 0 puente LX <= 22 kW
de cortocircuito
RB (O
Si hay un puente PLC-P24: NPN con fuente de alimentacidn interna (salida de NPN a CM1) O) P24 Cable de resistencia apantallado
Si hay un puente PLC-CM1: PNP con fuente de alimentacion interna (salida de PNP a P24) N() — (para minimizar la CEM emitida)
PLC — ’
- —_— -~ »
O O 1 (Subi) RJ45 I
Q G 2 (Bajar)
O G 3 (vel.rapida)
Terminal O_O 4 Q0g
— multifuncién Especificaciones de entrada [:] C] C]
-_— O © 5 para PLC: coad
Alimentacion — Vmip =185 Ve
iméx = 27 Ve.c.
externa O O 6 (rset Z-47k0
§ O O 7 Idc (27 Ve.c.) = 5,6 mA - Operador
Terminal de © o 61 de Szfrﬂggo(le-;al?ndar)
i b— 250 Vc.a./30 Ve.c.
parada de SeQu”dad O O GS2 5 A para carga resistiva
oM 1A para carga inductiva
NOTA: No conecte CM1 a la toma de tierra L Min. 1 Vec., 1 mA
Alimentacién

externa
+10Ve.c. De0al0V 6
| 0 z=10ko, mix 12V Re'ﬁ_f -
i multituncion
Terminal ov —108+10V 02 z=10ke, méx. 12V
de entrada De 0a 20 mA
analégica _10Vec. 0l z=100Q, max. 24 mA
L 250 Ve.a
_/ 5 A para carga resistiva
! . 1A para carga inductiva
~ NOTA: No conecte L a la toma de tierra Min. 1Ve.c., 1 mA
-
' T N\ De0atoVv ~ Salida de tension
AM Méx. 2 mA
) De 0a20 mA Salida de corriente
Terminal 2N AM | ) 1
. Permitida Z = 250 Q i i
de salida TarJet_a opcional 1
analdgica L — Tarjetas de encoder
OPT1C
< N Salida FM de pulsos PWM de 10 V
Excepto para monitorizacion digital F/
(ciclo de trabajo del 50% 0-3,6 KHz) T
Carga max. 1,2 mA
~ NOTA: No conecte
CM1 a la toma de tierra l . .
Tarjeta opcional 2

RS-485

H 1ovee

— Expansion de E/S

0PT2C — Opciones de bus de campo

Especificaciones del bloque de terminales

1||—< (P

Terminal

Nombre

Funcién (nivel de seiial)

R/L1, S/L2, T/L3

Entrada de alimentacion del circuito principal

Trifasica de 380480 V

Ro, To

Fuente de alimentacion del circuito
de control

Monofésico 200—240 V para cualquier clase de tension

Um1, vime, W/T3

Salida del variador

Conexién del motor trifasico (IM/PM)

Terminal de conexién de la reactancia

Conectado normalmente mediante el puente de cortocircuito. Retire el puente

PD/+1, Pi+ de c.c. externa de cortocircuito entre +1 y P/+2 cuando se conecte una reactancia de c.c.
P/+ RB Resistencia de freno externa Para la conexién de una resistencia de freno externa. (Transistor de frenado integrado
+ para modelos de 22 kW o de menor tamafo)
Terminal de conexién ’ . .
P/+, N/- de la unidad de frenado regenerativo Conectar las unidades de frenado regenerativo opcionales.
(@) Conexion a tierra Terminal de tierra. Haga la conexién a tierra.

LX
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Circuito de control

Tipo N.2 Nombre de sefial Funcién Nivel de senal
H Fuente de alimentacion para potenciémetro analégico 10 Vc.c. 20 mA max.
o Entrada de tensién analégica
2 (o] Referencia de velocidad/desviacion de par 0a12Vc.c. (10 kQY)
© g (célula de carga)
e Entrada de tension analdgica
S 02 Referencia de velocidad/desviacion de par 0a+/~12 Vc.c. (10 kQ)
8 : (célula de carga)
] Entrada de corriente analdgica
] ol Referencia de velocidad/desviacion de par De 4 a 20 mA (100 Q)
] (célula de carga)
L Comlun de fuente de alimentacion analégica -
5 AM Salida de tensién analdgica multifuncién Configuracién de fabrica: Frecuencia de salida 2 mA max.
3 § De 4 a 20 mA
Sc AMI Salida de corriente analégica multifuncion Configuracién de fabrica: Frecuencia de salida (impedancia
=8 max. 250 Q)
*s . o .. ) . . 0a10VDC
£ FM Salida de monitorizacion PWM Configuracion de fabrica: Frecuencia de salida Méx. 3,6 kHz
K ~§ P24 Interna 24 Vc.c. Alimentacion para sefal de entrada de contacto 100 mA max.
[3]
o3
€% . Terminal comun para terminales P24, TH y de monitorizacién analdgica (AM, AMI, FM)
[N 3 s 3
Z E o Comin de entradas Nota: No conecte a la toma de tierra
©
1 Configuracion de fabrica: Subir (UP)
2 Configuracion de fabrica: Bajar (DWN)
3 Entrada multifuncién Configuracion de fabrica: Ajuste de multivelocidad 2 (SPD2)
Cuando el interruptor hardware DIP SW1 habilita las ) W e L 27 Vec.c. max
4 entradas de seguridad GS1y GS2, los ajustes Configuracion de fabrica: Inspeccion 1 (INSP1) Impedancia
cc de multifuncién 78:GS1 y 79:GS2 son obligatorios. ) . e e . . de entrada 4,7 kQ
:g g 5 Configuracién de fabrica: Sefal de nivelacion (LVS) Corriente méx. 5.6 mA
oc Cuando se deshabilitan las entradas de seguridad, . i s R Activado: 18 Vc.c.
%‘E 6 GS1y GS2 se pueden utilizar como entradas Configuracion de fabrica: Reset (RS) 0 mas
*3 7 multifuncién estandar. Configuracién de fabrica: Inspeccién 2 (INSP2)
GS1 Configuracién de fabrica: Supresion de puerta 1 (GS1)
GS2 Configuracién de fabrica: Supresion de puerta 2 (GS2)
Légica negativa: Cortocircuito entre CM1'y P24
PLC Comun de entrada multifuncién Légica positiva: Cortocircuito entre CM1 'y PLC
Cuando la alimentacién sea externa, retirar el puente de cortocircuito
11a
Configuracién de fabrica: sefial de control del freno (BRK) Capacidad maxima
5 e del contacto del relé:
‘g 12a 250 Vc.a. 5 A (carga R)
w . . » ) » o 250 Vc.a. 1 A(cargal)
_g 120 Salida multifuncién Configuracién de fabrica: Sefial de control del contactor (CON) 30 Vc.c. 5 A (carga R)
S 30 Ve.c. 1 A(cargall)
i 13a Capacidad minima
Configuracién de fabrica: Convertidor preparado (IRDY) 1Vee. 1 mA
13c
AL1 Salida de relé (normalmente cerrada) Carga R
© Confi i e e AL1-ALO
3 - - - onfiguracién de fabrica: Sefial de alarma (AL) 250 Vo.a. 2 A
0= AL2 Salida de relé (normalmente abierta) Durante funcionamiento normal "
o S : AL2-ALO
T o AL1-ALO abierto
8 AL2-ALO cerrado 250 Vea. 1A
ALO  |Comun del relé de salida Cargal |
250 Vc.a. 0,2 A
S El terminal SC funciona como el terminal comun
2 TH Terminal de entrada de termistor externo 100 mW minimo Oa8Vc.c.
(% Impedancia al producirse el error de temperatura: 3 kQ
3 SP
5 Terminales Modbus RS485 - Entrada diferencial
E SN
2
S RP
g Terminales de la resistencia de terminaciéon RS485 - -
o SN
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Pérdidas por calentamiento del variador

Trifasico de clase V 400 V
Modelo 3G3LX- A4037 | A4040 | A4055 | A4075 | A4110 | A4150 | A4185
Capaci- 400V 5,7 5,9 9,7 13,1 17,3 22,1 26,3
dac_i del
variador 480 V 6,8 7,1 16 | 158 | 207 | 266 | 315
kVA
Corriente nominal (A) 9 11 14 19 25 32 38
Pérdidas| Pérdidas al 70% de carga 179 242 242 312 435 575 698
por
c_alenta- Pérdidas al 100% de carga 235 325 325 425 600 800 975
miento W
Rendimiento en condiciones nominales | 94,0 94,4 94,4 94,6 94,8 94,9 95,0
Método de refrigeracion Ventilacion forzada
Reactancia de entrada de c.a.
Reactancia de c.a. LX
Fuente de alimentacion MCCB
U X R/
Z /(_m YN
—~ /_m v ALY SIL2 5
= 3 W ~ N y4 T/L3
/_m
Clase 400 V
Salida max. K
aplicable del Referencia cgﬁ-lig:]ge A Indeunctrzncla
motor en kW
3,7 AX-RAI03500100-DE 10,0 3,5
De4,0a75 AX-RAI01300170-DE 17,0 1,3
De 11,0a 15,0 AX-RAI00740335-DE 33,5 0,74
18,5 AX-RAI00360500-DE 50,0 0,36
Reactancia de entrada de c.a. para EN12015
Clase 400 V
Salida max. R . .
: Valor de Resistencia Inductancia
del motor Referencia :
aplicable en kW corriente A mQ en mH
3,7 AX-LX-RAI4037-CE 9 150 10,6
4,0 AX-LX-RAI4040-CE 11 129 8,7
5,5 AX-LX-RAI4055-CE 14 100 6,8
7,5 AX-LX-RAI4075-CE 19 50 5
11,0 AX-LX-RAI4110-CE 27 21 3,5
15,0 AX-LX-RAI4150-CE 34 19 2,8
18,5 AX-LX-RAI4185-CE 41 15 2,3
Reactancia de c.c.
LX
Fuente de
alimentacién MCCB
~_
~
~
PD/+1 © P/+
Lond
Reactancia de c.c.
Clase 400 V
Salida max. Valor :
del motor Referencia de corriente I"de”ncﬁﬁc'a
aplicable en kW A
3,7 AX-RC06400116-DE 11,6 6,40
55 AX-RC04410167-DE 16,7 4,41
7,5 AX-RC03350219-DE 21,9 3,35
11,0 AX-RC02330307-DE 30,7 2,33
15,0 AX-RC01750430-DE 43,0 1,75
18,5 AX-RC01200644-DE 64,4 1,20
Reactancia de salida de c.a.
Clase 400 V
Salida max. Valor :
del motor Referencia de corriente Ind:nc;z::lma
aplicable en kW A
4,0 AX-RAO07300080-DE 8,0 7,30
5,5 AX-RAO04600110-DE 11,0 4,60
7,5 AX-RAO03600160-DE 16,0 3,60
11 AX-RA002500220-DE 22,0 2,50
15 AX-RA0O02000320-DE 32,0 2,00
18,5 AX-RAO01650400-DE 40,0 1,65

LX
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Tabla de seleccion

Fuente de
alimentacion
Cable RJ45 — USB @
CX-Drive

MCCB CX-One

©

Operador remoto
con LCD de 5 lineas

= /@ Cable de extension
- # del operador remoto

®

Reactancia de
entrada de c.a.

|
Filtro |
| @
- _ : | Chopper de frenado
—————— |
_________ 1
LX @

Resistencia de frenado

. WP |

Ferrita Reactancia de c.c.

|
|
Lo—— @

Reactancia de salida de c.a.

Motor

Conexion
a tierra

3G3LX

Especificaciones Modelo
Corrient

Clase de tension Capacidad max. del motor kW no;ri'r:z? (i) 3G3LX-
3,7 9 A4037-E
4,0 11 A4040-E
55 14 A4055-E
Trifasico de 400 V 7,5 19 A4075-E
11 27 A4110-E
15 34 A4150-E
18,5 41 A4185-E

@ Filtros de linea

Filtro de linea

Tipo Clase de tension Modelo 3G3LX-[] Referencia ngg:i'::?:i) n o':\:l?:\séx. kg
A4037 AX-FIL3010-SE 10 3,3/53 mA 1,0
g'}[ﬁa g;f Z . Trifasica A4040/A4055 AX-FIL3015-SE 15 3,3/53 mA 15
alimentacion 400V A4075/A4110 AX-FIL3030-SE 30 3,4/58 mA 21
A4150/A4185 AX-FIL3053-SE 53 3,4/58 mA 41

Filtro para la fuente Monofasico
gz ggrrr]lt?(;tﬁlmon 200 V Todos los modelos AX-FILC2008-SE 8 0,73/1,46 mA 0,17

"1 Para cumplir la regulacién CEM es necesario el filtro AX-FILC2008-SE en la fuente de alimentacion de control.
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(1) Reactancia de entrada de c.a.

Trifasico de 400 Vc.a.
Modelo de convertidor 3G3LX-[] Referencia de reactancia de c.a.
A4037 AX-RAI03500100-DE
A4040/A4055/A4075 AX-RAI01300170-DE
A4110/A4150 AX-RAI00740335-DE
A4185 AX-RAI00360500-DE
(1 Reactancia de entrada de c.a. para EN12015
Trifasico de 400 Vc.a.
Modelo de convertidor 3G3LX-[] Referencia de reactancia de c.a.
A4037 AX-LX-RAI4037-CE
A4040 AX-LX-RAI4040-CE
A4055 AX-LX-RAI4055-CE
A4075 AX-LX-RAI4075-CE
A4110 AX-LX-RAI4110-CE
A4150 AX-LX-RAI4150-CE
A4185 AX-LX-RAI4185-CE
(@) Reactancia de c.c.
Trifasico de 400 Vc.a.
Modelo de convertidor 3G3LX-[] Referencia de reactancia de c.a.
A4037 AX-RC06400116-DE
A4040/A4055 AX-RC04410167-DE
A4075 AX-RC03350219-DE
A4110 AX-RC02330307-DE
A4150 AX-RC01750430-DE
A4185 AX-RC01200644-DE
(@ Ferritas
Modelo Diametro Descripcion
AX-FER2515-RE 25 Para motores de 15 kW o inferiores
AX-FER5045-RE 50 Para motores de 18,5 kW
(1) Reactancia de salida de c.a.
400 V
Modelo 3G3LX-[] Referencia
A4040 AX-RAO07300080-DE
A4055 AX-RAO04600110-DE
A4075 AX-RAO03600160-DE
A4110 AX-RA002500220-DE
A4150 AX-RA0O02000320-DE
A4185 AX-RAO01650400-DE
(@ Accesorios
Tipos Modelo Descripcion Funciones
AX-OP05-E Operador remoto LCD Operador remoto LCD de 5 lineas con funcién de copia, longitud méax. del cable 3 m"1
Deloperador| 3G3AX-CAJOP300-EE |Cable de operador remoto Cable de 3 metros para conexion del operador remoto
digital 3G3AX-OP01 Operador remoto LED Operador remoto LED, longitud de cable max. 3m
4X-KITMINI Kit de montaje para operador LED Kit de montaje para operador LED en panel
) 3G3AX-PCACN2 ) "
Accesorios Cable/convertidor USB Cable de conexion RJ45 a USB
USB-converter cable

" Tenga en cuenta que para el firmware 4287 y 4288, el operador solo mostrara 2 lineas de texto.

(3 Tarjetas opcionales

Tipos Modelo Descripcion Funciones

Entradas de pulsos fase A, By Z (pulso diferencial) (RS-422)
Entrada del comando de posicion del tren de pulsos (RS-422)
Salida de monitorizacién de pulsos (RS-422)

Rango de frecuencia de encoder: 100 kHz max.

Encoder 3G3AX-ABS Tarjeta opcional de realimentacion Tarjeta de encoder, con entrada para dos encoders

Realimenta- de encoder Entradas de pulsos fase A, By Z (pulso diferencial) (RS-422)

cion EnDat2.1y2.2

Hiperface

3G3AX-ABS30 3G3AX-ABS —> Rango de frecuencia de encoder: 100 kHz max.
3G3AX-ABS30 —> Rango de frecuencia de encoder: 30 KHz como méaximo
para mejorar la inmunidad al ruido

Opcional SJ-EIO Tarjeta de expansioén de E/S 5 entradas digitales, 2 salidas relé y una salida de colector abierto

3G3AX-PG
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(@ Unidad de frenado, unidad de resistencia de freno

Variador Unidad de resistencia de freno
. . Resistencia externa 10% ED
Méx. del | Convertidor . . o Resistencia 10 segundos max. para integradas
Tensién een 3G3LX[] Unidad de frenado| Resistencia min. | conectable para 5 segundos max. para unidad Par de freno %
KW AX-BCR[] conectable Q funcionamiento de frenado
— en continuo Q - - -
Trifasico Tipo AX- Resistencia Q
3,7 4037 70 200 REMO02K1110-1E 110 55
4,0 4040 70 200 REMO02K1110-1E 110 50
5,5 4055 70 200 REMO02K1110-1E 110 40
400V 75 4075 Integrada 35 150 REMO3K5085-IE 85 45
(Trifasica)
11,0 4110 35 150 REMO03K5085-1E 85 30
15,0 4150 24 100 REM19K0032-1E 32 65
18,5 4185 24 100 REM19K0032-1E 32 55

Valores recomendados para una suspension 2:1, velocidad del ascensor de 1 m/s y un uso medio del ascensor

(6 Software del ordenador

Tipos Modelo Descripcion Instalacion
Soft CX-Drive Software Herramienta de software para configuracién y monitorizacién
oftware
CX-One Software Herramienta de software para configuracién y monitorizacion

TODAS LAS DIMENSIONES SE ESPECIFICAN EN MILIMETROS.
Para convertir de milimetros a pulgadas, multiplique por 0,03937. Para convertir de gramos a onzas, multiplique por 0,03527.

Cat. No. I119E-ES-03 Con el fin de mejorar los productos, las especificaciones estan sujetas a cambio sin previo aviso.
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Sistemas de automatizacion
® Autématas programables (PLC) e Interfaces hombre-méaquina (HMI) e E/S remotas
e PCindustriales ® Software

Control de velocidad y posicion
e Controladores de movimiento ® Servosistemas ¢ Convertidores de frecuencia ® Robots

Componentes de control

e Controladores de temperatura ® Fuentes de alimentacién e Temporizadores ® Contadores
® Relés programables ® Procesadores de sefial ® Relés electromecanicos ® Monitorizacién
® Relés de estado sélido e Interruptores de proximidad ® Pulsadores e Contactores

Deteccion & Seguridad

® Sensores fotoeléctricos ® Sensores inductivos ® Sensores de presion y capacitativos
® Conectores de cable ® Sensores para medicion de anchuray desplazamiento

e Sistemas de vision e Redes de seguridad e Sensores de seguridad

e Unidades y relés de seguridad e Finales de carreray de seguridad

A pesar de que nos esforzamos por lograr la perfeccion, Omron Europe BV y sus compaiifas subsidiarias o asociadas
10 garantizan ni se responsabilizan con respecto a la exactitud o integridad de la informacidn descrita en este documento.
Nos reservamos el derecho a realizar cualquier cambio en cualquier momento sin previo aviso.



